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PODER EN LA PARTE SUPERIOR

El'i89 Visual IMU GNSS es una herramienta de topografia compacta equipada con un médulo GNSSc de1408 canales que mejora la

disponibilidad RTK incluso en entornos dificiles.Su software CHCNAV iStar2.0 incorpora algoritmos avanzados de modelado ionosférico que

logran una alta tasa de fijaciéon RTK, especialmente crucial en regiones de intensa actividad solar. La implementacion de la tecnologia AUTO-

IMU elimina la necesidad de inicializacién manual, optimizando las operaciones de campo para una mayor eficiencia. Ademas, el i89 ofrece

una impresionante autonomia de 16,5 horas y un disefio ligero de 750 g, lo que garantiza una productividad 6ptima en diversas tareas de

topografia cotidianas. Ademas de sus capacidades GNSS, el i89 cuenta con funciones de topografia visual que proporcionan una extraccién

precisa de coordenadas 3D a partir de video del mundo real, simplificando las mediciones en lugares con obstrucciones de sefial, acceso
limitado o problemas de seguridad. La combinacién del modo de captura panoramicay la IMU integrada mejora significativamente la
precisién y la eficiencia de los levantamientos fotogramétricos. Ademas, las funciones integradas de navegacién visual y replanteo con

realidad aumentada pueden reducir a la mitad la carga de trabajo del operador, independientemente de su nivel de experiencia en el

terreno.

iSTAR2.0 Y MITIGACION DE LA
IONOSFERA

Aumentar la tasa de fijacién por encima del 96% en regiones con
actividad solar.

El GNSS i89 ofrece un rendimiento inigualable gracias a sus 1408
canales y su SoC integrado para el seguimiento completo de la
constelacién. Sus robustos algoritmos aumentan la tasa de fijacién
en un 15 %, incluso en entornos adversos. La tecnologia CHCNAV
iStar2.0 y la tecnologia de rechazo de interferencias ionosféricas
proporcionan una tasa de fijacién excepcionalmente fiable del 96 %,
ideal para regiones de baja latitud con alta actividad ionosférica. Su
tecnologia de mitigacion de trayectos mdltiples de banda estrecha
mejora la calidad de los datos en un 20 %, garantizando mediciones
RTK precisas, y su motor GNSS hibrido proporciona una precisiéon y
fiabilidad inigualables.

NAVEGACION VISUAL Y
VIGILANCIA EN REALIDAD
AUMENTADA

Ahorro de tiempo del 50 % para operadores con menos experiencia.

La navegacién visual y el replanteo con realidad aumentada (RA) del i89
simplifican las operaciones de campo, ahorrando incluso a los operadores mas
inexpertos hasta un 50 % de su tiempo. Gracias a la estrecha integracién de
tecnologias, los sistemas GNSS, IMU y visuales del i89 son 10 veces mas fiables
que los GNSS estdndar basados en giroscopios. El procesador de 1,5 GHz
permite un funcionamiento fluido con doble cdmara, mientras que la conexiéon
Wi-Fi adaptativa de 5,8 GHz garantiza una rapida transferencia de datos de RA.
La tecnologia Virtual Pole Tip™ (VPT™) permite la visualizaciéon en tiempo real de
puntos sobre el disefio del proyecto CAD. El versatil replanteo con RA admite
una amplia gama de aplicaciones, incluyendo replanteo lineal, basado en CAD,
de limites y mas.

16,5 HORAS DE AUT~0NOMfA DE
LA BATERIA Y DISENO IP68

Bateria de larga duracion, eficiente y duradera.

La bateria de alta densidad energética del i89 ofrece hasta 16,5 horas
de funcionamiento. Su carga rapida inteligente de 18 W permite una
carga completa en tan solo 3 horas, lo que aumenta la eficiencia
operativa y prolonga aiin mas la vida Gtil de la bateria. Su disefio
compacto de 750 g integra a la perfeccién el GNSS, la IMU y dos
camaras en un receptor de bolsillo gracias a una 6ptima integracién de
las cdmaras, reduciendo su volumen y altura. Cuenta con certificacién
IP68 y resiste caidas desde mastiles de hasta 2 metros.

CHCNAV - i89

EXCELENCIA EN INSPECCION
VISUAL CON REALIDAD VIRTUAL

Mida con precisién puntos previamente inaccesibles.

El i89 lleva la potencia de la visién al levantamiento GNSS,
permitiendo mediciones precisas de puntos donde la sefial esta
obstruida o el acceso es dificil o inseguro. Sus camaras de alta
gama extraen coordenadas 3D de grado topografico a partir de
video real, ofreciendo eficiencia y fiabilidad. El modo de captura
panordmica dindmica con un 85 % de solapamiento mejora la
eficiencia en un 60 % para una precision excepcional. La
integraciéon de datos IMU de alta precisién en el algoritmo de
fotogrametria de video mejora significativamente el rendimiento
de la medicién de puntos.

TECNOLOGIA AUTO-IMU

Eficiencia y precisién en cada medicién.

La unidad de medicién inercial automatica (Auto-IMU) de 200 Hz integrada y
libre de interferencias del i89 elimina la necesidad de inicializacién manual y
proporciona mediciones fiables. La compensacion automatica de la
inclinacién del mastil garantiza una precisién de hasta 3 cm en un rango de
inclinacion de 60 grados, lo que ahorra hasta un 30 % de tiempo sin
comprometer la precision.

MODELADO 3D EFICIENTE

Modelado 3D sin fisuras para diversas aplicaciones.

Los algoritmos de fotogrametria de video del i89 permiten el
modelado 3D de edificios y fachadas. Permite la fusién eficaz
de datos de drones y GNSS RTK para un modelado 3D
eficiente en grandes areas, superando las distorsiones
tipicas asociadas a las cAmaras montadas en drones.
Ademas, la compatibilidad del i89 con el software de
modelado 3D estandar de la industria garantiza flexibilidad y
comodidad para los usuarios.
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1. RENDIMIENTO GNSS EXTREMO 2. NAVEGACION VISUAL Y REGISTRO

CHCNAV iStar2.0, Fusion profunda de GNSS, IMU y Visual,
Motor GNSS hibrido, CPU avanzada de 1,5 GHz,
Sistema en chip (SoC) integrado de 1408 canales, tasa de Wi-Fi adaptativo de 5,8 GHz,
fijacion fiable del 96 % y mejora del 20 % en la calidad de los datos. Tecnologia exclusiva VPT™ (Punta Virtual del Palo).

3. ESTUDIO VISUAL 4. AUTO-IMU

Medicién precisa de puntos previamente inaccesibles, La IMU automética de 200 Hz elimina la inicializacién manual,
Camaras premium para coordenadas 3D de grado topogréfico, el Compensacion automética de la inclinacion del mastil,
modo panordmico dindmico aumenta la eficiencia en un 60%. precision de 3 cm en un rango de inclinacién de 60°,
La tasa de éxito en la obtencién de puntos aumenté un 15%. Ahorra hasta un 30% de tiempo.

5. EFICIENTE Y DURADERO 6. MODELADO 3D

Bateria de alta densidad energética para 16,5 horas de funcionamiento. Algoritmo de fotogrametria de video,
Carga rapida de 18 W, carga completa en 3 horas. Solo se necesitan datos i89 para el modelado de edificios individuales y de fachadas,
Clasificacion IP68, resiste caidas desde postes de 2 m. Datos RTK de UAV + i89 para modelado de grandes &reas sin distorsion,
Su disefio compacto de 750 g integra GNSS, IMU y cdmaras duales. Compatible con el software de modelado 3D estandar de la industria.

CHCNAV - i89



PRESUPUESTO

Rendimiento del GNSS(1)

Canales 1408 canales con iStar2.0
GPS L1C/A, L2C, L2P (Y), L5
GLONASS L1 L2, L3*
Galileo E1, E5a, ESb, E6*
BeiDou B11, B2I, B3I, B1C, B2a, B2b*
QZSSs L1C/A, L1C, L2C, L5
NavIC/IRNSS L5
SBAS

L1, L5*

Precision

Cinematica en tiempo real (RTK)

del GNSS2

H:8 mm + 1 ppm RMS V: 15 mm +
1 ppm RMS Tiempo de
inicializacion: <10 s Fiabilidad de
inicializacion: >99,9%

H:3mm + 1 ppm RMS
V:5mm + 1 ppm RMS
Soporte B2b-PPP, E6B-HAS
H: 10 cm | V: 20 cm
H:2,5mm + 0,1 ppm RMS
V:3,5mm + 0,4 ppm RMS

H: 2,5 mm + 0,5 ppm RMS
V:5mm + 0,5 ppm RMS

H: 0,4 m RMS | V: 0,8 m RMS

Altura: 1,5 m RMS | Volumen: 2,5 m RMS
H: 8 mm + 1 ppm RMS V:
15 mm + 1 ppm RMS

Procesamiento pOS(EI’\DI’
cinematica (PPK)
PPP

Estética de alta precision

Estética y estética rapida

Cédigo diferencial

Auténomo

Vigilancia visualg
Tipico 2~4 cm, rango 2~15 m

Encuesta visual 1Hz, 5Hzy 10 Hz

Tasa de posicionamiento,

Arranque en frio: <45 s, Arranque en caliente:

Es hora de la primera reparacion(s)

<10 s Readquisicién de sefial: <1 s

200 Hz, AUTO-IMU
0-60°

La incertidumbre adicional de inclinacién horizontal

Frecuencia de actualizacion de la IMU
Angulo de inclinacién

RTK con compensacion de inclinacién
del poste suele ser inferior a 8 mm.

+ 0,7 mm/° de inclinacién hasta 30°

Temperatura Temperatura de funcionamiento: -40 °C
a+65°C(-40 °F a +149°F)
Almacenamiento: -40 °C a +85
°C (-40 °F a +185 °F)
Humedad 100% sin condensacién
1P68(6)(Seguin la norma IEC 60529)
T TG AR Sobrevive a una caida desde un poste de 2 metros.
Gota Cumple con las normas ISO 9022-36-08 y
Vibracion

MIL-STD-810H.

Membrana impermeable y
transpirable

Evitar la entrada de vapor de agua
en entornos hostiles.

Consumo de energia Tipico 2,2 W
18 W QC. Carga completa en 3 horas.
Rover UHF/4G RTK sin camara:

hasta 16,5 h

Replanteo visual/Levantamientovisual:
hasta 9,5 h

Base UHF RTK: hasta 10 h
Estatica: hasta 22 h

Carga rapida
Horario de funcionamiento

con bateria internam

5V/2A

Entrada de alimentacion externa

Hardware

‘Tamario(Didmetro x Altura)

D133x87 mm (P 5,24 x 3,43 pulgadas)
750 g (1,65 Ib)

4 LED

2 botones fisicos
IMU sin calibracién para compensacion de

Peso

Panel frontal

Sensor de inclinacién
inclinacién de postes.

Inmune a las perturbaciones magnéticas.

pixeles del sensor Cémara dual con obturador global de
2MPy 5 MP.

Campo de vision 75°

Velocidad de fotogramas del video 25 fps

L Método: fotogrametria de video. Frecuencia:
Captura de grupo de iméagenes
normalmente 2 Hz, hasta 25 Hz. Tiempo maximo
de captura: 60 s con un tamaiio de grupo de
imagenes de aproximadamente 60 MB.

Caracteristicas El software LandStar admite navegacion visual,
replanteo visual, levantamiento topografico

visual y modelado 3D.(8).

Comunicacion

Conexion inaldambrica NFC para emparejamiento tactil de dispositivos

802.11 b/g/n/ac, 5,8 GHz y 2,4

Wi-Fi

GHz,modopunto de acceso
Bluetooth® v4.2

retrocompatible
Puertos 1 puerto USB tipo C (alimentacién externa,

descarga de datos, actualizacién de
firmware)

1 puerto de antena UHF (TNC hembra)

. . Transmisién/recepcién interna
Radio UHF integrada P

estandar:410 - 470MHz

Potencia de transmisién: 0,5 W, 1

W Protocolo: CHC, Transparente,
TT450, Satel

Velocidad de enlace: de 9 600 bps a 19 200
bps Alcance: tipico 3 km, hasta

8km encondiciones éptimas

RTCM 2.x, RTCM 3.x, entrada/salida
CMR

Salida HCN, RINEX 2.11,

3.02 NMEA 0183

Cliente NTRIP, LanzadorNTRIP

Formatos de datos

Memoria de alta velocidad de 8 GB

Cumplimiento de las leyes y reglamentos

Normas internacionales Calibraciéon de antena IGS,
Calibracién de antena NGS, IEC
62133-2:2017+A1, IEC 62368-1:2014,
Seccién38.3 del Manual de la ONU,
1C:32467-A2045

Almacenamiento de datos

“CeEFC

(1) Conforme, pero sujeto a la disponibilidad de la definicion de servicio comercial BDS ICD, GLONASS, Galileo, QZSS e
IRNSS. GLONASS L3, Galileo E6, Galileo E6 High Accuracy Service (HAS), BDS B2b y SBAS L5 se proporcionaran a través de
una futura actualizacién de firmware. (2) La precision y confiabilidad se determinan bajo cielo abierto, libre de
multitrayectorias, geometria GNSS éptima y condiciones atmosféricas. El rendimiento asume un minimo de 5 satélites,
siguiendo las practicas generales de GPS recomendadas. La precision PPP estd sujeta a la region, el entorno y el tiempo
de convergencia. La estatica de alta precisién requiere un minimo de 24 horas de observacion a largo plazo y efemérides
precisas.(3) La tecnologia VPT™ (Virtual Pole Tip) de CHCNAV garantiza una alineacién precisa de la punta del poste virtual
con el punto rojo que representa la ubicacién de replanteo en el software LandStar dentro de margenes de error
aceptables.(4) Conforme y 10 Hz se proporcionara a través de una futura actualizacién de firmware.(5) Valores tipicos
observados.(6) Resistente a salpicaduras, agua y polvo y se prob6 en condiciones de laboratorio controladas con una
clasificacion IP68 seglin la norma IEC 60529.(7) Bateria de litio recargable e integrada de 7,2 V / 4900 mAh. La duracion de
la bateria esta sujeta a la temperatura de funcionamiento.(8) La funcién de modelado 3D se puede activar a través del
codigo de funcion.

©2025 Shanghai Huace Navigation Technology Ltd. Todos los derechos reservados. CHCNAV y su logotipo son marcas
comerciales de Shanghai Huace Navigation Technology Limited. Las demas marcas comerciales son propiedad de sus
respectivos duefios. Revision: marzo de 2025.
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